FACA VOCE MESMO UM DETECTOR DE DIRECAO DO MOVIMENTO.

Agora voce vai detectar, quem esta entrando

ou quem esta saindo?

Professor Bairros (15/02/2024)
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Faca vocé mesmo um detector de direcao do movimento.
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1. INTRODUCAO

Faca vocé mesmo um detector de diregdo do
movimento.
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Esse é um circuito que pode facilitar muito a sua vida,
ele detecta se 0 movimento vai do sensor A para o
sensor B ou vice-versa, as aplicacdes sao muitas,
detectar se alguém esta entrando ou saindo da sala, ou
se os sensores de luz estiverem atrelados ao
movimento de um motor ele podera detectar o sentido
de rotacao do motor, detectar o sentido do movimento
de um objeto em uma esteira e por ai vai.

Os sensores poderao ser do tipo LDR, foi esse tipo que
eu usei no protoétipo ou foto-transistor ou ainda
fotodiodo, o mais simples € o LDR, e digo mais
funciona muito bem.

Vamos la.
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2. O CIRCUITO.

2.0 CIRCUITO.
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O circuito é mostrado na figura, nao podia ser mais
simples, todos os componentes sao faceis de encontrar
no mercado e a montagem nao requer maiores
cuidados.

O Cl utilizado é uma porta nand do tipo Schimitt
trigger, tem que ser desse tipo, a porta do tipo
Schimitt trigger evita ruidos € especial para essa
aplicacao.

Claro que vocé pode trocar os pinos das portas para
adaptar para a sua montagem, esses pinos foram
escolhidos para a montagem na protoboard, conforme
vocés poderao ver no video.
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3. O FUNCIONAMENTO.

3.0 FUNCIONAMENTO.
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O circuito ira processar a sequéncia de acionamentos
dos sensores de luz, que sao simples LDRs, eles
deverao ser colocados de forma que a luz incida direto
sobre eles, pode ser a luz ambiente mesmo, ou uma
luz direcionada para essa aplicacao.

Se for detectar a passagem de um objeto, o objeto
deve primeiro obstruir a luz de um sensor, por
exemplo o sensor A, se 0 movimento vai do sensor A
para o sensor B, e depois devera obstruir a luz dos dois
sensores e por fim devera obstruir somente o sensor B,
nesse momento o LED-A ira piscar indicando que o
movimento veio do sensor A.
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4. O SINAL DE SAIDA.

4,0 SINAL DE SATDA.
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5. A RESISTENCIA R1 E R2.

5.A RESISTENCIA R1 E R2.
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As resisténcias R1 e R2 poderao variar conforme o tipo
de LDR que vocé estiver usando ou ainda da
intensidade da luz na sua aplicacao.

A minha sugestao é testar antes, montar um circuito
com CD4093 usando somente uma porta inversora,
ligar o LDR e o resistor na entrada e um LED com uma
resisténcia de 2k2 na saida e entao testar, com luz,
interrompendo a luz e veja o LED piscar, eu fiz esse
teste antes até chegar na resisténcia de 2k2, no
circuito original dos gringos eles usaram um foto-
transistor com uma resisténcia de 100 kOHM, comigo
nao funcionou, o LDR foi muito melhor.

Na davida coloque dois trimpotes de 10k no lugar de
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6. A MONTAGEM DO LDR.
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Vocé também pode montar o LDR dentro de um
tubinho direcionando a luz, acho que o rendimento vai
melhorar muito.
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7. A LOGICA DO CIRCUITO.

7.A LOGICA DO CIRCUITO.
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Agora vou descrever a logica seguindo do sensor A para
o sensor B, a tabela verdade é mostrada na figura.

Eu coloquei os pontos de medicoes no diagrama, a1 a
a4, b1 a b4.

No inicio com luz incidindo nos dois LDRs o nivel légico
nas entradas serao zero e zero, veja como fica o nivel
légico ao longo de todo o circuito, no final os LEDs
deverao estar apagados, pra acender a saida onde esta
ligado o LED devera ir para o nivel logico zero.
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8. ACIONANDO O SENSOR A.

8.ACIONANDO O SENSOR A.
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No primeiro momento o sensor A detecta a presenca
de movimento, sem luz o sinal na entrada vai para o
nivel 1, o nivel na entrada B continua zero, veja como
fica os niveis logicos em todo o circuito, somente a
saida a2 troca de estado vai para o nivel baixo.

Veja ao lado a tabela verdade.
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9. ACIONANDO OS SENSORES A E B.

9.ACIONANDO OS SENSORES A E B.
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10. ACIONANDO SOMENTE O SENSOR B.

10.ACIONANDO SOMENTE O SENSOR B.
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Chega o momento em que o objeto vai sair da frente
dos sensores, primeiro ele sai do sensor A, mas
continua obstruindo o sensor B, por isso o ajuste da
distancia entre os sensores deve ser feito com muito
cuidado.
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11. O INICIO DA CARGA EM C2.

11.0 INICIO DA CARGA EM C2.
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12. O PULSO SOBRE C2.

12.0 PULSO SOBRE C2.
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Sempre que a saida a2 ou b2 forem ligadas, trocarem
de zero para um, o capacitor ligado nessa saida vai se
carregar via resisténcias R3 ou R4, nesse caso, como
foi a saida a2 que subiu, sera o capacitor C2 que vai se
carregar via R4, um pulso de corrente é gerado
gerando uma tensao elevada sobre R4 que equivale ao
nivel légico um no ponto a3, nesse instante a saida a4
troca para o nivel baixo e o LED acende.

Na tabela verdade é aquele momento que esta
desenhado o pulso na entrada a3.
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13. TEMPO DO PULSO.

13.TEMPO DO PULSO.
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O LED fica acesso enquanto o capacitor estiver
carregando, para os valores da figura o tempo de LED
aceso é cerca de 500mS, um piscadinha, indicando que
0 movimento veio do sensor A para o B.

Claro que se o movimento se der no sentido oposto a
LED B vai piscar e pronto vocé tem como saber se o
movimento é de A para B ou de B para A.
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14. A FONTE ALIMENTACAO.
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Quanto a fonte de alimentacao nao tem segredo, o
consumo é muito baixo, nesse prototipo, o consumo foi
dos LEDs mesmo, entao vocé pode usar uma fonte de
5V a 12V tranquilamente, eu testei com 9V, simulando
uma dessas baterias pequenas, mas atencao, se mudar
a tensao talvez tenha que alterar R1 e R2, teste antes.
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15. O TESTE NA BANCADA.

15.0 TESTE NA BANCADA.
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Mas sera que um circuito tao simples funciona, eu
também fiz essa pergunta montei e testei veja
montagem na protoboard e o teste.
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16. CONCLUSAO.

16.CONCLUSAO.
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Vocé viu nesse tutorial um circuito muito interessante
que detecta a direcao do movimento e mais, mostrei
que ele funciona mesmo.
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17. CREDITOS
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E por favor, se vocé ndo & inscrito, se inscreva e margue o sininho para receber as notificacdes do canal e ndo esqueca de deixar
aguele like e compartilhar para dar uma forca ao canal do professor bairros.

Arthurzinho: E nao tem site.

Tem sim & v bairrospc . com la vocé encontra o PDF e tutoriais sobre esse e outros assuntos da eletrinica

E fique atento ao canal do professor bairros para mais tutoriais sobre eletrfnica, até 3l _/

VISITE O SITE DO PROFESSOR BAIRROS LA TEM O PDF E MUITO MAIS

PARA AULAS OMLINE CONTATE VIA SITE

www. bairrospd.com

SOM: pop alegre Mysteries -30 (fonte YOUTUBE)
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20240214 Detector de direcao do movimento

Faca vocé mesmo um detector de direcao do movimento.

Esse € um circuito que pode facilitar muito a sua vida, ele detecta se 0 movimento vai do sensor A para o sensor B ou vice-versa, as
aplicacoes sao muitas, detectar se alguém esta entrando ou saindo da sala, ou se os sensores de luz estiverem atrelados ao movimento
de um motor ele podera detectar o sentido de rotacao do motor, detectar o sentido do movimento de um objeto em uma esteira e por
ai vai.

Os sensores poderao ser do tipo LDR, foi esse tipo que eu usei no prototipo ou foto-transistor ou ainda fotodiodo, o mais simples é o
LDR, e digo mais funciona muito bem.

Assuntos relacionados.
Quanta teoria eu preciso para trabalhar com eletronica?: https://youtu.be/hawMgYjHDhc

Detector de movimento, faca vocé mesmo, faca vocé mesmo um detector de direcao de movimento, detector de direcao de
movimento, detector de direcao,

YOUTUBE:

Agora vocé vai detectar, quem esta entrando ou quem esta saindo?
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